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1.硬件概述

1.1. 外观介绍（SR6/SR6 Pro/X/X Pro 机型）

1.1.1.产品图示

1.1.2.指示灯

指示灯

卫星灯 搜星过程闪烁，完成定位后常亮

电源灯 电量<10%时电源灯闪烁

数据灯
动态模式下播发/接收差分数据绿灯闪烁，静态模式按采样频率

间隔黄灯闪烁

1.1.3.按键

按键

开关机 按住 3s 开机，长按 3s 关机

查询 单击按键播报电量状态

模式切换 双击按键进行模式切换、单击执行模式切换
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1.2. 外观介绍（SRmini/Xmini 机型）

1.2.1.产品图示

1.2.2.按键及指示灯

1.3. 接口及标签

1.3.1.物理接口

Type-C：用于离线静态数据文件传输、NMEA 数据输出、OTG/USB 升级、外接供电、

充电（如有）等；

SMB（如有）：电台天线接口，使用电台模式作业时使用；
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1.3.2.标签信息

公众号二维码：扫码关注“千寻位置时空智能”，获取最新产品及行业资讯；

付费二维码（如有）：扫码对本机“FindCM Survey”服务续费；
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1.4. 手簿介绍

1.4.1.HC5 手簿外观

1.4.2.HC6 手簿外观
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2.软件概述

2.1. 软件简介

测呗App

测呗App软件是一款安卓版RTK测量软件，主要用于工程测量与施工放样。

软件功能主要包含：【工程/数据管理】、【设备管理】、【测量/放样】、

【工具/服务】、【关于】五部分。

 工程/数据管理

是对工程项目进行管理。

包含工程列表查看、新建工程、编辑工程属性、编辑坐标系参数、工程分享、

上传/下载、删除工程。还包含点库、线库的管理、数据导入导出等。

 设备管理

是连接设备后，对设备进行操作。

包含设备信息查看、工作模式配置、倾斜模块使用等。

 测量/放样

是连接设备后，结合工作需要进行实地测点放样。

包含点测量、点放样、线放样、道路设计&放样、CAD放样。

 工具/服务

是集成了诸多辅助计算工具、辅助排障功能、问题反馈于一体的工具集合。

包含坐标转换、角度转换、坐标正反算、几何计算、计算器、对中杆校准、故障

检测、NMEA输出、帮助中心、意见反馈等。
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 关于

可配置App的角度格式、物理键盘映射、版本信息、排障数据采集等。

2.2. 软件界面

2.2.1. 主界面
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2.2.2. 标题栏

侧边栏：点击后可调出左侧菜单栏，可快速在不同界面间切换。

工程名：显示当前工程名。

卫星：36/39，36 为当前锁定/参与解算卫星数，39为总卫星数。

延迟：为当前数据链下差分延迟。

可用 5.5 小时：为当前移动站电池剩余可用工作时长，为 2块电池总时长。

设备按钮：
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 未连接时，点击可进入设备连接界面；

 若RTK 主机刚开机，则显示：“搜星”

 连接成功，则显示当前工作模式：“基站”、“静态站”，移动站下显示当前解状态（单点、

固定、浮动），点击可进入设备信息界面，查看当前设备信息、修改工作模式等。

*注：图中红框区域点击后可切换显示内容，在卫星/差分延迟/剩余工作时长

和 北东高 坐标之间切换。

2.2.3. 设备信息

设备注册时间、状态信息、组件版本信息、工作模式信息如下左图：

当前定位状态、RMS、经纬度、DOP值信息如下右图：

卫星信息如下图所示：
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2.2.4. 图层切换

测呗 APP目前支持三种地图类型：普通地图、卫星地图、高精度自定义地图

普通地图，即基础的道路地图。 显示道路、建筑物、绿地以及河流等重要的自然特征。

卫星地图，显示卫星影像图片。

高精度自定义地图，仅显示当前已经测量的点位。

点击【图层】，会在三个地图之间循环切换。
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需注意：

目前使用的为百度地图，普通地图最大比例尺为 2米，卫星地图最大比例尺

为 10米，继续放大均会自动切换到高精度自定义地图。

2.2.5. 全屏

将当前工程数据全部显示在当前屏幕中。

需注意：

1. 全屏功能不包含当前定位位置；

2. 开启普通地图或卫星地图后，全屏仍为当前工程数据，不会跳转到全世界。

2.2.6. 当前

自动将当前位置平移到屏幕中心位置。
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2.3. 软件的安装与卸载

目前仅支持手簿预装，不能安装在其他手簿或手机上使用。

如有特殊需要，可及时与技术支持沟通，反馈 SN号，通过千寻后台直接推

送新版本。

长按桌面上软件的图标，拉到【卸载】选项框中，会弹出是否卸载的对话框，

点击“确定”完成软件卸载。

3.快速入门

3.1. 准备工作

一台RTK主机接收机，一部安装有测呗App的手簿。

3.2. 新建工程

打开测呗App后，会自动根据当前定位到的经度创建工程，默认工程名为

当前时间，坐标系为CGCS2000，投影为高斯投影。

如有需要，可到【左侧菜单栏】中新建工程或修改工程信息及所需坐标系参

数。

16



3.3. 连接仪器

通过【左侧菜单栏】=>【设备连接】或右上角【设备】按钮进入设备连接界

面。

在设备连接界面，可选择使用WIFI 搜索后连接设备。

注：目前默认WIFI 搜索规则为“QX+8 位数字”，如QX11000063。
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3.4. 模式配置

通过【左侧菜单栏】=>【设备配置】或右上角【设备】按钮=>【工作模式>>】

进入设备配置界面。可按需配置基准站、移动站、静态站。

 创建基准站模式

点击【新建】按钮，【类型】选择【基准站】，配置电台相关参数点击确定

完成配置。

若有已知点，可选择【手动启动/已知点启动】方式，输入地面点坐标及天线

斜高进行启动。
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 创建移动站模式

点击【新建】按钮，【类型】选择【移动站】，选择数据链模式：星矩网络、

电台并配置相关参数完成配置。

 创建静态站模式
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点击【新建】按钮，【类型】选择【静态站】，配置相关参数完成配置。其

中，采样间隔可选 1秒/10 秒/30 秒。静态记录文件格式默认为RINEX3.02。

3.5. 设备信息查看

创建配置后，在【设备配置】列表中，选择所需配置并点击【应用】，点击

右上角【设备】按钮或【左侧菜单栏】=>【设备信息】进入设备信息界面查看

当前的设备信息。

设备信息中可查看：主机有效期、服务有效期、eSIM有效期、设备组件版

本信息、当前工作模式、定位信息、卫星信息等。

移动站模式下将额外显示当前接收到的基准站信息。
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3.6. 主机注册/服务激活

 主机注册
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在设备回完全款前，您只能对设备进行试用，试用期结束后设备开机时将提

示您设备已过期，此时设备将无法进行数据采集，您需要向销售人员申请设备授

权。

在“设备信息”中，可点击【注册】按钮对当前RTK主机主机进行一键在

线注册申请，经销售人员审批后，设备将自动完成注册。

 服务激活

在设备信息中，可点击【激活】按钮，激活当前RTK主机中绑定的服务，

后台会自动开通相关服务能力。

3.7. 测量

【左侧菜单栏】=>【点测量】，主界面切换为点测量模式。

在点测量模式下，可选择界面右侧【工具栏】第一个【配置】按钮，配置所

需的测量参数。

在主界面下，可切换测量点类型（控制点、连续点、快速点、地形点、偏心

点），输入所需的观测点数等参数后，点击【开始测量】，即可采集所需类型点

位。
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3.8. 参数计算

3.8.1. 点校正

第一次到一个测区，想要测量的点与已知点坐标相匹配，需要做点校正。

【左侧菜单栏】=>【点位校正】，可进入点校正参数计算界面。

按需选择N对测区已知点平面坐标及已知点对应源椭球下经纬度坐标，点击

【计算】，求解平面校正与高程拟合参数，点击【应用】，可将计算结果应用到

当前工程坐标系参数中，并更新所有测量成果。
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3.8.2. 站点平移

基站发生移动或未知点启动的基站进行了重启，需要做站点平移。

【左侧菜单栏】=>【站点平移】，可进入基站平移选点界面。

按需选择测区已知点平面坐标及对应测量点经纬度坐标，点击【确定】，即

可求出平移量，点击【应用】，可将当前平移参数应用到当前所选测量点对应基

站下，并同步更新该基站下所测量的所有移动站点。
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3.9. 数据导出

【左侧菜单栏】=>【点库】=>【导出】，可导出当前测量成果。

在点库中，选择所需点位、导出文件类型、文件格式，进行导出。

导出的数据默认存储在QXWZ/RTK/工程名/export 目录下，可自行选择导

出目录。
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4.工程/数据管理

4.1. 工程列表

划出侧边栏，在工程选项中，可查看到当前工程名，点击即可打开工程列表
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工程列表功能说明如下：

1：切换工程列表形式为卡片形式或列表形式；

2：输入工程名快速查询所需工程，支持模糊查询；

3：快速排序，可按照新建时间、更新时间、名称等进行排序；

1

2 3

4 5
6

7

8 9
1
0

1
1
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4: 表示此工程为当前正在使用的工程，不能删除；

5：工程名，默认使用 QX-年-月-日 时:分 格式命名。

6：属性编辑，进入后界面如下：

7：当前工程主要参数，当前所使用坐标系类型、中央子午线、创建&更新时间；

8：分享，有网状态下可通过微信、QQ、蓝牙等进行数据传输；

9：复制，复制当前工程并生成副本，命名规则为：“当前工程名+副本”，此功

能是全部复制，会复制工程所有配置、数据。

10：上传，将当前工程上传到云端，需要使用官网账号进行登录；

11：下载，可从云端下载工程，同样需要使用官网账号进行登录。

4.2. 新建/编辑工程

工程列表中，可点击【新建】按钮新建工程，或【编辑】按钮编辑工程属性。
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默认工程名为“QX-年年年年-月月-日日 时时:分分”其中时间为当前北京时

间，坐标系为CGCS2000，投影为高斯投影。

打开测呗App后，会自动根据当前定位到的经度创建工程。

4.3. 坐标系

划出侧边栏，选择【坐标系】即可进入当前工程坐标系界面，或通过【工程

列表】中【编辑】按钮，即可进入坐标系界面

3
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坐标系界面具体参数为：

1：为坐标系类型，目前支持 CGCS2000、北京 54、西安 80、WGS84，

如下：

4

3

2

1
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2：为坐标系对应的椭球参数，根据坐标系类型变化；

3：为投影参数，App默认为高斯投影

 中央子午线可在创建工程时自动获取，也可直接输入

 北加常数一般默认为 0

 东加常数一般默认为 500000

 投影比例尺一般默认为 1

 基准纬度在低海拔地区一般为 0，在高海拔地区可根据需要进行修改，其它

参数为 0

4：为坐标系统间的转换参数，包含三参数、七参数、四参数、高程拟合参数、

平移参数等。

所有参数打开后可直接输入或点击计算按钮选点计算。

4.3.1. 七参数

两个不同的三维空间直角坐标系之间转换时，通常使用七参数模型，即：

 3 个坐标平移量（△X，△Y，△Z），即两个空间坐标系的坐标原点之间坐

标差值；

 3 个坐标轴的旋转角度（△α，△β，△γ）），通过按顺序旋转三个坐标

轴指定角度，可以使两个空间直角坐标系的 XYZ 轴重合在一起；

 比例尺，即两个空间坐标系内的同一段直线的长度比值，实现尺度的比例转

换。通常在 1左右变化。
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后续可以通过七参数方程组，将一个空间直角坐标系下一个点的 XYZ 坐标

值转换为另一个空间直角坐标系下的 XYZ 坐标值。

若无标准七参数，可通过点击七参数旁的【计算】按钮，通过输入已知点并

测得对应的WGS84 坐标，来计算所需参数。

通常至少需要三个公共已知点，使用两个不同空间直角坐标系中的6对 XYZ

坐标值，推算出七个转换参数：
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已知点有两种录入方式：直接输入平面坐标，或从点库中选择；

GNSS点有三种录入方式：直接输入已知点对应的WGS84 坐标，库选测量

点，直接测量获取当前位置。

三参数为七参数的特例，3个旋转因子为 0。三参数的计算需要至少一个已

知点，小范围使用，精度由作业范围决定，且随作业距离增加而降低。

4.3.2. 四参数

计算四参数通常至少需要两个公共已知点，使用两个不同平面直角坐标系中

的四对 XY 坐标值，推算出四个转换参数，即：

 2 个平移量（北平移量，东平移量），即两个平面坐标系的坐标原点之间的

坐标差值；

 旋转角：两个平面直角坐标系间旋转后重合的角度；

 比例尺：两个平面直角坐标系内的同一段直线的长度比值，实现尺度的比例

转换；

 2 个原点（北原点，东原点）
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计算出了这四个参数，就可以通过四参数方程组，将一个平面直角坐标系下

一个点的 XY 坐标值转换为 另一个平面直角坐标系下的 XY 坐标值。

4.3.3. 高程拟合参数

GPS 的高程系统为大地高（椭球高）而测量中常用的高程为正常高。所

以 GPS 测得的高程需要改正才能使用。
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高程拟合目前支持三种计算方法：固定、平面、曲面。

固定：平面拟合的特例，当所拟合的平面平行于水平面时，可认为高程差异

为固定值。需要至少 1个起算点；

平面：指对应于多个水准点处的高程异常，生成一个最佳的拟合平面，需要

至少 3个起算点；

曲面：指对应于多个水准点处的高程异常，生成一个最佳的拟合抛物曲面。

需要至少 6个起算点。
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*四参数与高程拟合参数可通过侧边栏中的【点位校正】，直接进行计算。

4.3.4. 平移参数

通过一个已知点坐标，计算出平移参数，此参数将应用于整个工程下的点位。
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4.4. 自动获取中央子午线

若手簿打开定位功能，则在启动App时自动从手簿中读取当前位置经度，

换算到 3度带；

若手簿定位功能未打开，则在连接RTK主机后，自动从RTK主机中获取当

前位置经度，换算到 3度带；

若手簿定位功能未打开，且未连接设备启动App，则默认为 117 度，后续

再连接上设备，则会从设备中读取当前位置经度，与当前工程坐标系中央子午线

若偏差大于 3度，则弹框提示，引导用户进行修改；
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4.5. 点库

1：切换点列表形式为卡片形式或列表形式；

2：输入点名快速查询所需点，支持模糊查询；

3：快速排序，可按照新建时间、更新时间、名称、上一点距离、基站点距离等进行排序；

4: 快速筛选，可快速筛选出输入点、测量点、放样点、计算点、基站点、控制点等；

5：总点数，显示当前数据库中有多少个点；

6：点位卡片信息，展示当前点位主要信息；

7：属性编辑，不同类型点详情不同；

1
2
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1
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8：新建点，创建内容如下：

9：删除：删除所选择点位，其中基站点不可删除；

10：导入所需数据文件内容
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11： 导出所需数据成果；
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支持的格式有：

点名，北坐标，东坐标，高程

点名，代码，北坐标，东坐标，高程

点名 北坐标 东坐标 高程

点名 代码 北坐标 东坐标 高程

CASS

点名，纬度，经度，大地高

点名，代码，纬度，经度，大地高

点名 纬度 经度 大地高

点名 代码 纬度 经度 大地高

测量报告(xls)
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点成果(csv)

12：上传，选中所需上传数据后直接上传

13：下载，点击后可查看云端数据，并选择所需数据进行下载

4.5.1. 导入

导入数据需选择相应的文件类型及文件格式。
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支持的文件类型有：

点名，北坐标(N)，东坐标(E)，高程(h)

点名，代码，北坐标(N)，东坐标(E)，高程(h)

点名 北坐标(N) 东坐标(E) 高程(h)

点名 代码 北坐标(N) 东坐标(E) 高程(h)

CASS

点名，纬度(B)，经度(L)，大地高(H)

点名，代码，纬度(B)，经度(L)，大地高(H)

点名 纬度(B) 经度(L) 大地高(H)

点名 代码 纬度(B) 经度(L) 大地高(H)

点名，东坐标(E)，北坐标(N)，高程(h)
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点名，代码，东坐标(E)，北坐标(N)，高程(h)

点名 东坐标(E) 北坐标(N) 高程(h)

点名 代码 东坐标(E) 北坐标(N) 高程(h)

点名，经度(L)，纬度(B)，大地高(H)

点名，代码，经度(L)，纬度(B)，大地高(H)

点名 经度(L) 纬度(B) 大地高(H)

点名 代码 经度(L) 纬度(B) 大地高(H)

支持的文件格式有：

DAT(*.dat)、CSV(*.csv)、txt(*.txt)

4.5.2. 导出

导出数据时，需选择文件类型、文件格式，输入文件名称等。
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支持的文件类型有：

点名，北坐标(N)，东坐标(E)，高程(h)

点名，代码，北坐标(N)，东坐标(E)，高程(h)

点名 北坐标(N) 东坐标(E) 高程(h)

点名 代码 北坐标(N) 东坐标(E) 高程(h)

CASS

点名，纬度(B)，经度(L)，大地高(H)

点名，代码，纬度(B)，经度(L)，大地高(H)

点名 纬度(B) 经度(L) 大地高(H)

点名 代码 纬度(B) 经度(L) 大地高(H)

点名，东坐标(E)，北坐标(N)，高程(h)
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点名，代码，东坐标(E)，北坐标(N)，高程(h)

点名 东坐标(E) 北坐标(N) 高程(h)

点名 代码 东坐标(E) 北坐标(N) 高程(h)

点名，经度(L)，纬度(B)，大地高(H)

点名，代码，经度(L)，纬度(B)，大地高(H)

点名 经度(L) 纬度(B) 大地高(H)

点名 代码 经度(L) 纬度(B) 大地高(H)

测量报告(xls)

点成果(csv)

支持的文件格式有：

DAT(*.dat)、CSV(*.csv)、txt(*.txt)
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4.6. 线库

1：切换线列表形式为卡片形式或列表形式；

2：输入线名快速查询所需点，支持模糊查询；

3：快速排序，可按照新建时间、更新时间、名称、起点里程、长度等进行排序；

4：总线数，显示当前数据库中有多少条线；

5：线型卡片信息，展示当前线主要信息；

6：属性编辑，编辑当前线属性；

7：新建线，创建内容如下：

11
0

7
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8：删除所选择线；

9：上传，选中所需上传数据后直接上传

10：下载，点击后可查看云端数据，并选择所需数据进行下载

5.作业模式配置

从侧边栏【设备配置】进入，可进行作业模式配置界面。千寻RTK 产品出厂预置 4种

常用的作业模式：
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5.1. 移动站主机网络：

千寻 RTK 产品作为移动站模式作业，使用千寻 FindCM Survey 数据链进行作业。该

模式仅可对坐标系进行配置：可选CGCS2000、WGS84 坐标系。

5.2. 移动站无网测量：

当作业现场没有通信网络、无法连接 FindCM服务作业时，可使用“无网测量”功能

进行作业。无网测量可在工地现场进行数据采集、事后回到有网环境进行在线解算。操作步
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骤如下：

1）与常规RTK 测量一样，在数据采集界面点击按钮开启无网测量；

2）在右上角设置中按提示配置好参数，即可直接进行碎部点采集；

3）按常规测量一样，持续进行任意多个点位坐标采集；

4）回到有网场景后，在工程界面点击“云端解算”，即可获取点位成果
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5.3. 移动站电台：

千寻 RTK 产品作为移动站模式作业，使用千寻 FindCM Survey 数据链进行作业。该

模式仅可对电台协议、信道等进行配置。具体说明如下：

电台协议/波特率：

1）TrimMark3 协议，为可与第三方设备联用的通用协议，该项关联 19200 波特率。

该模式支持大数据量传输（支持北斗三代卫星），相对功耗略低，但作业距离略近；

2）TrimTalk 450S 协议，为可与第三方设备联用的通用协议，该项关联 9600 波特率。

该模式相对功耗略高，但作业距离略远。

电台信道：移动站与基准站的通信信道，如与其他厂家设备联测，可选择 0信道来自

定义通信频率；

高度角：为避免多路径效应，可设置避免接收与地平线水平夹角较低的卫星，默认 10

°。

5.4. 基准站：

用户使用两台RTK 产品，自己架设基准站，使用内置电台或外置电台数据链进行作业。

该模式仅可对电台协议、信道等进行配置。具体说明如下：

自启动/未知点启动：可在任意点架设基准站，固定好设备后开机即可自动播发差分数

据，但移动站需进行点校正及基站平移操作；

手动启动/已知点启动：以制定控制点坐标来启动基准站，可使用此模式，多用于与第

三方如非常规 RTK 设备进行联测时使用，如测深仪等。此时您需要增加选配件辅助测量板、

GNSS基座转接头及外购水准泡基座。

5.5. 静态站：

静态站模式用于制作控制网及控制点加密等使用，此时您需要增加选配件辅助测量板、

GNSS基座转接头及外购水准泡基座。在 App 中启用静态站模式可以输入测站相关信息，

事后无需在后处理软件中进行编辑。具体介绍如下：

点名：该测站的控制点名；

53



采集间隔：原始观测数据的采集频率，建议按后处理软件计算间隔来，如 30s 等。采

样间隔越短数据量越大，但能保障事后处理时更多的调整空间；

量取方式：从地面点量取高度时的方法。斜高指地面控制点量取到辅助测量板边缘，垂

高指放在专业测绘机构的标准固定站等使用；

天线高：地面控制点到量取点的距离。

6.点测量

侧边栏中点击【点测量】，即可切换到点测量模式，并且在侧边栏中当前测量模式旁使用【当

前】来展示。
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6.1.工具栏

6.2.测量配置

点击【配置】按钮可进入测量配置界面，通过选择点类型和允许的解状态，测呗 APP

会自动匹配默认参数内容。
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默认参数内容如下：

地形点

 固定解 HRMS 0.05 VRMS 0.1 差分延时 5秒

 浮动解 HRMS 0.5 VRMS 1 差分延时 5秒

 单点解 HRMS 10 VRMS 20

 点名步进 1

 观测点数 1

快速点

 固定解 HRMS 0.05 VRMS 0.1 差分延时 5秒

 浮动解 HRMS 0.2 VRMS 0.3 差分延时 30秒
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 单点解 HRMS 10 VRMS 20

 点名步进 1

 观测点数 1

连续点

 固定解 HRMS 0.05 VRMS 0.1 差分延时 5秒

 浮动解 HRMS 0.5 VRMS 1 差分延时 5秒

 单点解 HRMS 10 VRMS 20

 点名步进 1

 观测点数 1

 记录方式 按时长/按距离

 步长 1秒/1 米

控制点

 固定解 HRMS 0.03 VRMS 0.05 差分延时 5秒

 点名步进 1

 观测点数 30

 平面限差 0.02

 垂直限差 0.03

 重复次数 2

 采样间隔 2秒

 控制点报告查看 勾选

偏心点

 固定解 HRMS 0.05 VRMS 0.1 差分延时 5秒

 浮动解 HRMS 0.5 VRMS 1 差分延时 5秒

 单点解 HRMS 10 VRMS 20

 点名步进 1

 观测点数 1

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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6.3.点库

可快速进入点库中查看测量成果，并导出所需测量成果。

6.4.点名累加规则

默认以“pt”为点名前缀，通过修改配置中的【点名步进】，进行自动累加；

在点测量界面修改点名后，自动按照修改后的点名结合配置中的【点名步进】自动累加。

6.5.地形点测量

【点类型】选择【地形点】，修改所需【观测点数】、【点名】、【杆高】，点击【开始测量】，
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即可进行测量。

在标题栏，可查看当前实时位置信息；

在页面底部，可查看当前位置距离上一点的距离、倾角、测量数量等。

需注意：

若当前有实时数据不满足配置限差，则会弹框提示：“当前条件不满足，是否保存测量点？”

【取消】：则停止当前点的测量；

【确认】：则忽略条件检查，直到点测量完成为止。

点位保存时，有相应“滴滴”声。
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6.6.控制点测量

【点类型】选择【控制点】，修改所需【重复点数】、【观测点数】、【采样间隔】、【点名】、【杆

高】，点击【开始测量】，即可进行测量。

在标题栏，可查看当前实时位置信息；

在页面底部，可查看当前位置距离上一点的距离、倾角、测量点数、次数等。
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需注意：

1. 观测点数为当前点需要观测多少个，采样间隔为每两个点之间间隔多久，重复次数为需

要重复采集多少次；

2. 【重复次数】每测完一轮，按照要求会给千寻RTK 产品发命令清空星历，此时 APP底

部会显示“初始化，请等待”的字样，直到千寻 RTK 产品重新固定，自动启动下一轮的测

量；

3. 若当前有实时数据不满足配置限差，APP底部会显示“条件不满足”，此时必须停止测

量，或等待条件变好后继续测量。

点位保存时，有相应“滴滴”声。
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若在测量配置中勾选了【控制点报告查看】，则在测量完成时，会进行报告生成提示：

6.7.快速点测量

快速点为观测点数为 1的测量点。

【点类型】选择【快速点】，修改所需【点名】、【杆高】，点击【开始测量】，即可进行测量。
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在标题栏，可查看当前实时位置信息；

在页面底部，可查看当前位置距离上一点的距离、倾角等。

需注意：

若当前有实时数据不满足配置限差，则会弹框提示：“当前条件不满足，是否保存测量点？”

【取消】：则停止当前点的测量；

【确认】：则忽略条件检查，直接保存。

点位保存时，有相应“滴滴”声。
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6.8.连续点测量

【点类型】选择【连续点】，选择所需采集方式：【按时间】或【按距离】，输入所需点【点

名】、【杆高】，点击【开始测量】，即可进行测量。

在标题栏，可查看当前实时位置信息；

在页面底部，可查看当前位置距离上一点的距离、倾角等。

【按时间】：按照所输入的时间，每隔相应时间间隔采集点位；

【按距离】：按照所输入的距离，每隔相应距离间隔采集点位。
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需注意：

若当前有实时数据不满足配置限差，则会弹框提示：“当前条件不满足，是否保存测量点？”

【放弃】：则停止当前点的测量；

【继续】：则忽略本次条件检查，继续测量，后续点位继续检查，如不满足配置限差，继续

提示。

点位保存时，有相应“滴滴”声。

6.9.偏心点测量

【点类型】选择【偏心点】，修改所需【点名】、【杆高】，点击【开始测量】，在弹出框中输

入【平距】、【垂距】、【方位角】，确定后，即可采集偏心点。
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在标题栏，可查看当前实时位置信息；

在页面底部，可查看当前位置距离上一点的距离、倾角等。

需注意：

若当前有实时数据不满足配置限差，则会弹框提示：“当前条件不满足，是否保存测量点？”

【取消】：则停止当前点的测量；

【确认】：则忽略条件检查，直接保存。

点位保存时，有相应“滴滴”声。
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7.点放样

侧边栏中点击【点放样】，即可切换到点放样模式，并且在侧边栏中当前测量模式旁使用【当

前】来展示。
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7.1.导航栏
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7.2.工具栏

7.3.放样配置

点击【配置】按钮可进入点放样配置界面，配置限差等相关参数。
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默认参数内容如下：

固定解

 HRMS限制：0.05

 VRM限制：0.1

 差分延时：5

 观测点数：1

浮动解

 HRMS限制：0.5

 VRMS限制：1

 差分延时：5
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 观测点数：1

单点解

 HRMS限制：10

 VRMS限制：20

 观测点数：1

放样限差：0.05 米

点名前缀：放_

步进：1

导航文本：默认用 东西南北

距离提示

 距离超过 300 米，开启导航，不勾选

 距离小于 1米，绘制辅助圆，勾选

自动缩放：不勾选

保存前展示报告：不勾选

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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取消：则放弃当前点位；

确定：则保存当前点位。

7.4.点名累加规则

默认以“放_”为点名前缀，通过修改配置中的【点名步进】，进行自动累加；

在点放样界面修改点名后，自动按照修改后的点名结合配置中的【点名步进】自动累加。

若需要修改默认前缀，可在配置中修改【点名前缀】。
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7.5.选取待放样点

点击【放样库】，进入待放样库选择需要放样的点。

可通过右上角的【库选】按钮从点库中选择待放样点，也可直接点击底部的【新建】按钮直

接输入坐标进行放样。

可点击【清空】按钮清空当前列表中的所有点位。

需注意：

 【放样库】中的点位默认为“待放样”状态，放样完成后会自动修改为“已放样”；

 若需重复放样某一点位，仅需进入【放样库】再次选择所需点位进行放样即可；

 点放样界面中的【上一点】【下一点】将会按照【放样库】中的点位顺序进行放样，切
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换时会自动跳过状态为“已放样”的点位。

7.6.放样点位

7.6.1. 导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目标点

位的导航路径。

若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”，如下右图。
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7.6.2. 寻找点位

选点后，根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【前后左右】、【东南西北】两种形式，可在配置中修改。

若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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7.6.3. 测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，点放样界面会绘制出红色的圆，

表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。
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点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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配置中若勾选了【保存前展示报告】，会在完成测点后，展示放样报告：
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报告中可查看：

 待存储点与目标点的偏差：北偏、东偏、填挖值；

 解状态、天线高、测量精度、测量精度限差、卫星数等，实时测量精度不满足限差条件

时，会标红提示；

 测量点点名可按需再做修改，确定后以新点名存储。

8.线放样

侧边栏中点击【线放样】，即可切换到线放样模式，并且在侧边栏中当前测量模式旁使用【当

前】来展示。
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8.1.导航栏
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8.2.工具栏

8.3.放样配置

点击【配置】按钮可进入线放样配置界面，配置限差等参数。
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默认参数内容如下：

固定解

 HRMS限制：0.05

 VRMS限制：0.1

 差分延迟：5

 观测点数：1

浮点解

 HRMS限制：0.5

 VRMS限制：1

 差分延迟：5

 观测点数：1
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单点解

 HRMS限制：10

 VRMS限制：20

 观测点数：1

放样限差：0.05

点名步进 1

导航文本，默认用 东西南北

距离提示

 距离大于 300 米，开启导航，不勾选

 距离小于 1米，绘制辅助圆，勾选

 距离中心线 2米绘制平行线，不勾选

里程作为点名，不勾选

自动缩放：不勾选

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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取消：则放弃当前点位；

确定：则保存当前点位。

8.4.点名累加规则

默认以“放_”为点名前缀，通过修改配置中的【点名步进】，进行自动累加；

在线放样界面修改点名后，自动按照修改后的点名结合配置中的【点名步进】自动累加。

8.5.选取待放样线

点击【放样库】，进入待放样库选择需要放样的线。
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可通过右上角的【库选】按钮从点库中选择待放样点，也可直接点击底部的【新建】按钮直

接输入坐标进行放样。

可点击【清空】按钮清空当前列表中的所有点位。

8.6.放样到线

8.6.1. 设置放样到线

在线放样界面中，清空【里程】框的输入，即可进入放样到线模式。此时目标点即为线上的

点。

需注意：
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若当前位置不在线的里程范围内，则会自动将最近的线的端点作为目标点；

若当前位置在线的里程范围内，则会将当前位置到线上的垂足作为目标点。

若勾选了配置中的【距离中心 2米绘制平行线】，则会自动在线放样图中距离待放样线 2米

绘制平行线，以绿色表示。其中，距离“2”米，表示在待放样线右侧绘制，距离“-2”米，

表示在待放样线左侧绘制。
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修改线放样界面中的【偏距】，则可放样距离待放样线一定距离的点位。
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同样的，偏距为正，表示目标点在待放样线右侧；偏距为负，表示目标点在待放样线左侧。

8.6.2. 导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目标点

位的导航路径。

若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”，如下右图。
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8.6.3. 寻找点位

选点后，根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【前后左右】、【东南西北】两种形式，可在配置中修改。

若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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8.6.4. 测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，点放样界面会绘制出红色的圆，

表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。

95



点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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报告中可查看：

 待存储点与目标点的偏差：北偏、东偏、填挖值；

 解状态、天线高、测量精度、测量精度限差、卫星数等，实时测量精度不满足限差条件

时，会标红提示；

 测量点点名可按需再做修改，确定后以新点名存储。

8.7.放样点位

8.7.1. 导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目标点
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位的导航路径。

若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”，如下右图。
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8.7.2. 寻找点位

选点后，根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【前后左右】、【东南西北】两种形式，可在配置中修改。

若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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8.7.3. 测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，点放样界面会绘制出红色的圆，

表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。
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点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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9.CAD放样

CAD 功能主要用于CAD 的图形的导入、编辑，并且可以对 CAD 图形已有线条、点进行

放样。

侧边栏中点击【CAD放样】，即可切换到 CAD放样模式，并且在侧边栏中当前测量模式旁

使用【当前】来展示。
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9.1.导航栏
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9.2.工具栏

9.3.放样配置

点击【配置】按钮可进入CAD放样配置界面，配置限差等参数。
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默认参数内容如下：

固定解

 HRMS限制：0.05

 VRMS限制：0.1

 差分延迟：5

 观测点数：1

浮点解

 HRMS限制：0.5

 VRMS限制：1

 差分延迟：5

 观测点数：1
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单点解

 HRMS限制：10

 VRMS限制：20

 观测点数：1

放样限差：0.05

点名步进 1

导航文本，默认用 东西南北

距离提示

 距离大于 300 米，开启导航，不勾选

 距离小于 1米，绘制辅助圆，勾选

里程作为点名，不勾选

自动缩放：不勾选

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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取消：则放弃当前点位；

确定：则保存当前点位。

9.4.点名累加规则

默认无点名前缀，通过修改配置中的【点名步进】，进行自动累加；

在CAD放样界面修改点名后，自动按照修改后的点名结合配置中的【点名步进】自动累加。

9.5.导入 CAD文件

点击【数据】=>【加载文件】，进入文件选择列表，选择所需的DWG和 DXF 文件导入即
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可。

9.6.放样到线

9.6.1. 选取待放样线

图上点选所需线即自动进入放样模式。
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9.6.2. 设置放样到线

在CAD放样界面中，清空【里程】框的输入，即可进入放样到线模式。此时目标点即为线

上的点。

需注意：

若当前位置不在线的里程范围内，则会自动将最近的线的端点作为目标点；

若当前位置在线的里程范围内，则会将当前位置到线上的垂足作为目标点。

修改线放样界面中的【偏距】，则可放样距离待放样线一定距离的点位。
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同样的，偏距为正，表示目标点在待放样线右侧；偏距为负，表示目标点在待放样线左侧。

9.6.3. 导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目

标点位的导航路径。

若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”。
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9.6.4. 寻找点位

根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【里程+偏距】、【前后左右】、【东南西北】两种形式，可在配置中修改。

若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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9.6.5. 测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，CAD放样界面会绘制出红色

的圆，表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。
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点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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9.7.放样点位

9.7.1. 选取待放样点

图上点选所需点即自动进入放样模式。

9.7.2. 导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目标点

位的导航路径。
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若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”。
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9.7.3. 寻找点位

选点后，根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【前后左右】、【东南西北】两种形式，可在配置中修改。

若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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9.7.4. 测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，点放样界面会绘制出红色的圆，

表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。
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点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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9.8.查看测量结果

点击【数据】=>【点库】，即可跳转到点库界面查看当前测量结果信息。
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9.9.导出 DXF

点击【数据】=>【导出 DXF】，输入文件名，选择文件路径，即可完成当前测量成果的导出。
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10. 道路设计&放样

10.1. 线路管理

侧边栏中点击【道路设计】，即可进入道路设计界面，对线路进行管理。
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线路管理界面描述如下：
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10.2. 线路设计

在线路列表中点击【新建】，即可进入新建线路界面。
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弹出框中输入线路名称，即可进行进一步的配置。
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10.2.1. 断链

因局部线路改线或分段测量等原因造成的桩号不相连接的现象称为断链，桩号有重叠

的为长链，桩号出现间断的为短链 。

新建断链时，输入起始和终止里程即可，软件会自动计算类型及长度。
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10.2.2. 平曲线

平曲线为平面线形中路线转向处曲线的总称,包括圆曲线和缓和曲线。

平曲线有三种创建方式：交点法、线元法、坐标法。

1.1.1.1. 交点法

1.1.1.1.1. 创建曲线

创建线路时选择【交点法】，进入平曲线列表，点击新建。
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输入起点里程，选择或输入起点坐标，点击【添加】完成起点的创建，软件会自动跳到交点

输入界面：
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软件会自动命名交点名称为 JD1，并自动累加，可按需修改。

输入或选择交点坐标，输入半径。

若是简单线路，LS1/A1 任选其一输入，LS2/A2 任选其一输入；

若是不完整缓和曲线，LS1/A1/LS2/A2 均需输入，具体参见道路设计文件。

完成交点添加后，会自动跳转到下一个交点输入界面。
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交点完成输入后，手动选择【终点】，软件会自动命名 ZD，可按需修改。

输入或选择终点坐标，完成线路创建。
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在列表中，可编辑某个交点，可在上方插入交点。

需注意：

1. 起点前不能插入；

2. 已有终点时，不能再添加点位；

3. 有交点或终点时，不能删除起点。
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1.1.1.1.2. 线型预览

点击“平曲线”列表左下角的【预览】，即可进入【预览】界面，点击【全屏】可展示整条

线路情况，局部放大可查看线路局部细节。
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1.1.1.2. 线元法

1.1.1.2.1. 创建线路

创建线路时选择【线元法】，进入平曲线列表，点击新建。
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输入或选择起点坐标，输入起点里程和起始方位角，点击【添加】创建起点：
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再次添加，默认为【直线段】，输入起始方位角、线长，点击【添加】，完成创建：
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软件自动跳转到【入缓】，此时半径、方位角均会自动继承上一个线元自动计算，可按需修

改或使用计算值。

输入结束半径、线长，方向等，完成创建：
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软件自动跳转到【圆曲线】，此时半径、方位角会自动继承上一个线元自动计算，可按需修

改或使用计算值。

输入线长，方向等，完成创建：
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软件自动跳转到【出缓】，此时开始半径、结束半径、方位角会自动继承上一个线元自动计

算，可按需修改或使用计算值。

输入线长，方向等，完成创建：
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在列表中，可编辑某个线元，可在上方插入新的线元。

需注意：

1. 起点前不能插入；
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1.1.1.2.2. 线型预览

点击“平曲线”列表左下角的【预览】，即可进入【预览】界面，点击【全屏】可展示整条

线路情况，局部放大可查看线路局部细节。
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1.1.1.3. 坐标法

1.1.1.3.1. 创建线路

创建线路时选择【坐标法】，进入平曲线列表，点击新建。

145



软件默认开始为【直线段】，输入开始里程，选择或输入起点和终点坐标，完成直线段创建：
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软件自动跳转到【圆曲线】，此时起点坐标默认为前一元素的终点坐标，可按需修改；

输入或选择终点坐标，选择方向和半径，完成圆曲线创建。
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在列表中，可编辑某个线路，可在上方插入新的坐标元素。

需注意：

1. 第一段前不能插入；
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1.1.1.3.2. 线型预览

点击“平曲线”列表左下角的【预览】，即可进入【预览】界面，点击【全屏】可展示整条

线路情况，局部放大可查看线路局部细节。
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1.1.1.4. 逐桩坐标表

点击“平曲线”列表右上角的【逐桩坐标】，即可进入【逐桩坐标】列表界面，输入所需桩

间距，点击【生成】，即可自动生成逐桩坐标表。
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需注意：

逐桩坐标表会从起点里程开始，按照桩间距进行累加，其中会将主点坐标直接显示出来。

1.1.1.5. 切换查看模式

点击【平曲线】界面右上角的【列表/名片】切换按钮，可在列表和名片之间切换。
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不同平曲线创建方式呈现的列表方式不同。

10.2.3. 竖曲线

1.1.1.6. 创建竖曲线

新建线路或编辑线路，点击【竖曲线】，即可进入竖曲线列表界面。
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点击【添加】，输入里程、高程、半径，完成添加：
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完成所有内容录入后，可查看当前列表及示意图：
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在列表中，可编辑某个坡点，可在上方插入新的变坡点点。

需注意：

第一段前不能插入
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1.1.1.7. 切换查看方式

点击【平曲线】界面右上角的【列表/名片】切换按钮，可在列表和名片之间切换。
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10.2.4. 标准横断面

新建线路或编辑线路，点击【标准横断面】，即可进入标准横断面界面。
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点击【添加】，输入板块名称、标准宽度、标准横坡，完成第一个板块创建，后续还需输入

道牙或高差，完成其他板块创建。
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软件默认创建的为左侧横断面，如需创建右侧横断面，可直接点击【右侧板块】输入所需内

容，也可点击【镜像】按钮，直接完成两侧横断面的对称创建。
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10.3. 线路放样

完成线路设计后，点击【应用】即可对所选择线路进行放样。
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10.3.1. 导航栏
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10.3.2. 工具栏

10.3.3. 放样配置

点击【配置】按钮可进入道路放样配置界面，配置限差等相关参数。
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默认参数内容如下：

固定解

 HRMS限制：0.05

 VRMS限制：0.1

 差分延迟：5

 观测点数：1

浮点解

 HRMS限制：0.5

 VRMS限制：1

 差分延迟：5
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 观测点数：1

单点解

 HRMS限制：10

 VRMS限制：20

 观测点数：1

放样限差：0.05

横断面限差：0.05

桩号计算方式：默认整桩号

 整桩号指按照桩间距自动计算整桩里程数进行放样

 整桩距按照桩间距从起点开始自动计算桩号里程进行放样

 两种方式均包含主点

点名步进 1

导航文本，默认用 东西南北

距离提示

 距离大于 300 米，开启导航，不勾选

 距离小于 1米，绘制辅助圆，勾选

里程作为点名，不勾选

自动缩放，默认不勾选

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：
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取消：则放弃当前点位；

确定：则保存当前点位。

10.3.4. 点名累加规则

默认以“放_”为点名前缀，通过修改配置中的【点名步进】，进行自动累加；

在点放样界面修改点名后，自动按照修改后的点名结合配置中的【点名步进】自动累加。

若需要修改默认前缀，可在配置中修改【点名前缀】。
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10.3.5. 选取线路

点击【数据】=>【线路管理】，进入线路列表，选择所需线路点击【应用】。

10.3.6. 放样到线路

距离线路较远时，清空里程框，自动进入【放样到线】模式，可根据导航信息放样到线路。
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10.3.7. 放样中桩

右下角选择【中桩】，进入中桩放样模式。

导航到点

若勾选了配置中的【距离超过 300 米，开启导航】选项，则会自动计算当前位置到目标点

位的导航路径。

若可正确计算，则直接跳转到导航界面，如下左图；

若无法计算出合适路径，则提示“算路失败”。
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寻找点位

里程框中输入桩位里程，即可放样到所需桩位。

根据导航栏提示内容及图形展示，寻找目标点位。

导航文本支持【里程+偏距】、【前后左右】、【东南西北】三种形式，可在配置中修改。
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若在配置中勾选了【距离小于 1米绘制辅助圆】，则会在点放样界面绘制辅助圆，协助确定

放样距离，如下图：
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若在配置中勾选了【自动缩放】，则会将当前点位和目标点全屏显示在当前地图中，如下图

所示：
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测点

当前点与目标点的距离小于配置中所设置的【放样限差】时，点放样界面会绘制出红色的圆，

表示已经达到了允许的误差范围内，可测量点位。
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点击【开始测量】，则会采集当前点位。

当实时数据有不满足配置的情况时，APP会自动给出提示：

173



10.3.8. 放样边桩

右下角选择【左边桩】/【右边桩】，进入边桩放样模式。

清空里程框，按需输入偏距，软件会自动距离中线所输入偏距位置处绘制两条平行线，并高

亮显示边桩线，按照导航信息即可到达边桩线。
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输入所需里程，按需输入偏距和桩间距，软件会自动距离中线所输入偏距位置处绘制两条平

行线，并高亮显示边桩线，同时可通过桩间距选择所需桩位的放样。
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10.3.9. 测量横断面

右下角选择【横断面】，即进入横断面测量模式。

输入目标里程、桩间距，软件会自动在目标里程处，垂直于线路方向绘制红色横线，表示横

断面。可通过【<】、【>】来按照桩间距切换横断面。
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当前位置与横断面距离大于配置中所设置误差，开始测量时软件会给出提示。
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取消：则放弃当前点位；

确定：则保存当前点位。

10.3.10. 加桩

点击【道路放样】界面右侧【加桩】按钮，在弹出框中，选择所需模式，输入相应参数。

加桩模式有两种：

已知里程和偏距，计算坐标

已知坐标，计算里程和偏距

当所输入的或计算的里程错误时，软件会提示里程超出范围，此时需检查所输入的数据是否
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有误。

输入参数后，点击底部【计算】，然后点击【放样】按钮即可跳转到桩位放样界面。

按照导航信息，找到桩位，点击【开始测量】，即可测量当前点位。

点击底部【取消】，即可退出加桩模式，回到道路放样界面。
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10.4. 查看成果

10.4.1. 查看点库

点击【数据】=>【点库】，可进入点库查看测量结果。
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10.4.2. 导出横断面

点击【数据】=>【导出横断面】，在弹出框中选择所需文件格式及文件名称，点击【导

出】，选择导出目录即可完成导出。

支持的横断面文件格式包含海地、纬地、CASS 三种。
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10.4.3. 导出测点成果

点击【数据】=>【导出测点成果】，在弹出框中选择【精简】或【详细】格式，输入文件名

称，点击【导出】，选择导出目录即可完成导出。

精简格式包含：

点名，里程，偏距，高程(H)，坐标(X/N)，坐标(Y/E)，天线高

详细格式包含：

点 名 ， 里 程 ， 偏 距 ， 高 程 (H) ， 坐 标 (X/N) ， 坐 标 (Y/E) ， 天 线 高 ，

HRMS,VRMS,HDOP,VDOP,PDOP,观测卫星，使用卫星，解状态，测量时间
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11. 倾斜测量&杆高估计

千寻RTK产品内置 IMU惯导，可进行倾斜测量。

在点测量界面，点击左下角倾斜图标，进入惯导初始化流程。一般只需要进

行前两步，仪器获得固定解后将对中杆立在原地，前后晃动。
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若您输入的对中杆高度不对，软件将自动进行提示：
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请不要剧烈晃动，否则会提示您精度较差：

为保障测量精度，惯导支持 60°内的倾斜测量，超过 60°将提示倾角过大：
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惯导完成初始化后，您可以以倾斜方式进行测量或放样操作。

12. 参数计算

12.1.点位校正

第一次到一个测区，想要测量的点与已知点坐标相匹配，需要做点校正。

通过【左侧菜单栏】=>【点位校正】，可进入点位校正界面。
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【水平残差限制】和【垂直残差限制】可用来评估计算结果的精度，当计算得到

的水平或垂直残差超过限值，则会以红色标识加以提醒。限值默认为 0.1，可按

需修改。

按需选择N对测区已知点平面坐标及已知点对应源椭球下经纬度坐标：

平面校正需要至少两个起算点

垂直校正包含：固定差、平面、曲面三种方式。

高程拟合方法包括：固定差、平面拟合、曲面拟合：

固定差：即平移，至少一个起算点，结合平面校正，需要至少两个起算点；

平面拟合：至少要求三个起算点；

曲面拟合：至少要求六个起算点；
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选点时，包含【已知点】和【GNSS点】。

已知点为平面坐标，可从点库中选取已提前录入的点位，也可直接输入。

GNSS点为已知点对应的WGS84 坐标，可从点库中选择已提前录入或在已知点

位上测得的点位，也可直接测量当前位置或输入。

选取点位后，也可在列表中点击【删除】或【编辑】，进行修改。

点击【计算】，求解平面校正与高程拟合参数；

点击【应用】，可将计算结果应用到当前工程坐标系参数中，并更新所有测量成

果。
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完成应用后，软件会自动跳转到坐标系界面，对所计算参数再做确认，并对点库

中测量成果进行更新。

12.2. 站点平移

基站发生移动或未知点启动的基站进行了重启，需要做站点平移。

通过【左侧菜单栏】=>【站点平移】，可进入基站平移选点界面。

按需选择测区已知点平面坐标及对应测量点经纬度坐标，

选点时，包含【已知点】和【GNSS点】。

已知点为平面坐标，可从点库中选取已提前录入的点位，也可直接输入。
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GNSS点为已知点对应的WGS84 坐标，可从点库中选择已提前录入或在已知点

位上测得的点位，也可直接测量当前位置或输入。

点击【确定】，即可求出平移量。

点击【应用】，可将当前平移参数应用到当前所选测量点对应基站下，并同步更

新该基站下所测量的所有移动站点。
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13. 工具&服务

在侧边栏中点击【工具&服务】,即可进入工具菜单界面。
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13.1. 坐标转换

软件支持【大地坐标】和【本地坐标】互相转换。

选择【大地坐标】或【本地坐标】TAB页，作为源坐标类型；

输入源坐标值后，点击【转换】，即可通过使用当前工程坐标系完成坐标转换，结果显示在

【转换结果】中。

在转换结果中，可使用【分享】，通过钉钉、微信等分享给他人使用，可通过【复制】，直接

将结果复制出来，在软件中其他地方使用。

在右上角的【清空】按钮，可快速将当前页面所输入的数据及结果清空。
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13.2. 角度变换

软件支持 度°分′秒″、度.度度、度.分秒、弧度、秒之间相互转换。

找到当前所有的角度格式，输入，点击【转换】，即可自动转换出其他所有格式结果。

点击右上角【清空】，可将当前所有输入框清空。
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13.3. 坐标正算

输入两点O和 A，偏转角度 a，以及OP的距离

点击【转换】，即可计算出所需要的点 P坐标。

计算出的结果，可直接输入高程形成最终结果。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。

点击右上角【清空】，可清空所有输入数据。
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13.4. 坐标反算

输入两个点A、B，点击【计算】，即可计算出两个点之间的关系，包含：

斜距、平距、高差、坡度、北偏、东偏、方位角、高度角等。

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等将计算结果分享给他人。

点击右上角【清空】，可清空所有输入数据。
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13.5. 点线计算

输入起C、终点A、偏点 B三个点坐标

点击【计算】，即可算出相关的角度、线段长及B在 AC上的垂足 P的信息，包含：

起点终点距CA、起点到侧边点距 CB、起点垂距CP；

AC与侧边点的两个夹角∠BAC（∠a）、∠ACB（∠β）

B到 AC的垂足，即点 P的坐标

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等将计算结果分享给他人。

点击右上角【清空】，可清空所有输入数据。
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13.6. 交会计算

13.6.1. 4点交会

输入 4个点位，点击【计算】即可得到交会点 P的坐标。

计算出的结果，可直接输入高程形成最终结果。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。
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13.6.2. 2点+2距交会

输入 2个点位及 2段距离，选择交互点位置，点击【计算】即可得到交会点

P的坐标。

计算出的结果，可直接输入高程形成最终结果。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。
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13.6.3. 2点+2角交会

输入 2个点位及 2个角度，选择交互点位置，点击【计算】即可得到交会点

P的坐标。

计算出的结果，可直接输入高程形成最终结果。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。
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13.7. 偏点计算

输入 2个点位及垂距、起点距，选择交互点位置，点击【计算】即可得到交

会点 P的坐标。

计算出的结果，可直接输入高程形成最终结果。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。
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13.8. 等分点计算

输入 2个点位及分段方法，输入起点名称和点名步进，点击【计算】即可得

到分段的点位坐标列表。

分段方法有按数量和按距离两种，可按需选择。

点击【保存】，即可保存到点库；

点击【分享】，即可通过钉钉、微信等分享给他人；

点击【复制】，即可将信息复制到剪切板，在软件其他地方使用。
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13.9. 参数计算

选择参数计算的【类型】，包含：七参数、四参数、高程拟合、平移参数。

【水平残差限制】和【垂直残差限制】可用来评估计算结果的精度，当计算

得到的水平或垂直残差超过限值，则会以红色标识加以提醒。限值默认为 0.1，

可按需修改。

选点时，包含【已知点】和【GNSS点】。

已知点为平面坐标，可从点库中选取已提前录入的点位，也可直接输入。
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GNSS点为已知点对应的WGS84 坐标，可从点库中选择已提前录入或在已

知点位上测得的点位，也可直接测量当前位置或输入。

选取点位后，也可在列表中点击【删除】或【编辑】，进行修改。

参数计算结束后，软件会自动跳转到当前工程坐标系中相对应的位置，可按

需再做调整。

13.10. 对中杆校准

要使用惯导倾斜测量功能，必须保障对中杆与千寻RTK产品设备底部的绝

对垂直，若对中杆有歪斜将会产生测量误差。若您的设备比较长时间没有使用，

或对中杆受外部撞击及更换对中杆后，建议使用“对中杆校准”功能来修复该误

差。具体操作如下：

在侧边栏中点击【工具&服务】,对中杆校准。受限进行惯导初始化，完成后进入校准流

程。红色箭头为当前晃动方向，先后朝 4个灰色方向晃动对中杆，直到将图中灰色区域填

满。校正成果会自动保存，再次开机无需重新校正。
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13.11. 故障检测

通过侧边栏中点击【工具&服务】，故障检测，您可对设备主要功能进行检测。进

入后点击上方“一键检测”。

部分功能如“语音”，需要您根据是否听到接收机语音播报来进行确认：
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13.12. NMEA输出

若您需要将RTK主机为第三方设备提供位置数据，如连接测深仪等，可使

用NMEA输出功能。

在侧边栏中点击【工具&服务】，进入“NMEA输出”配置。可根据需求进行选择，一

般第三方仅需要位置数据，则选择“GGA”，再进行串口波特率确认。GGA输出语句头为

标准GPGGA格式，目前仅支持 1Hz、RS232 串口线缆输出。设备重启后仍将以该配置输

出。
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若需要进行无线传输，可在RTK主机web页中配置Wi-Fi 输出 GGA等数

据：

1）点击手簿桌面“RTK Web”浏览器，将会自动进入 1.1.1.1 的接收机网

页；

2）依次点击左上角菜单→系统配置→NMEA输出配置，选择对应项目；

3）接收端通过 TCP协议、15160 端口接收即可。
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13.13. 帮助中心

帮助中心分为【帮助文档】、【视频中心】、【热门问题】、【文档下载】

四个模块，可按需进行搜索和使用。
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13.14. 意见反馈

使用意见反馈，需要先使用千寻位置的官网账号进行登录。登录完成后，可

按需进行问题反馈。
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【建议类型】分为“问题反馈”和“功能建议”两种。

结合实际输入【标题】和【描述】，并上传现场附件，点击【提交】即可。

其中，附件可上传 10个，每个附件不能超过 2M，附件支持 JPG、PNG、

JPEG格式。

13.15. 计算器

用于数学计算。
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14. 智能客服

点击【侧边栏】中的【智能客服】，即可进入智能客服界面。
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首次进入【智能客服】界面，软件会自动加载常用问题，如有需要可直接输

入问题，软件会自动识别问题并给出相关答复。

若问题仍未解决，可点击底部的【转人工】，转接人工客服进行答疑。
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15. AI 语音

15.1. 语音唤醒

打开测呗APP，直接语音唤醒，唤醒词可以用：

你好小千、哈喽小千、小千小千、小千在吗、小千同学、嗨，千寻小千、千

寻小千、小千出来

小千收到后，会随机给出回复，回复语如下：

我在、在呢、来啦、哈喽、主人，我在、小千在呢、主人，请讲

15.2. 语音控制

测呗APP目前支持的语音控制有：工作模式配置、界面跳转、测量放样

工作模式配置命令集如下：

界面跳转配置命令集如下：
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测量放样配置命令集如下：

16. 接收机Web网页

用户可在此对接收机进行配置。

进入方式：点击手簿桌面“RTK Web”浏览器，将会自动进入 1.1.1.1 的接

收机网页；可进行如NMEA输出、指定网络运营商等操作
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17. 关于

点击【侧边栏】=>【关于】，即可进入关于界面。
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17.1. 角度格式
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软件支持五种角度格式的显示：度°分′秒″、度:分:秒、度.度度、弧度、

秒

完成切换后，软件中显示角度的位置会相应变化。

17.2. 当前版本

查看当前版本号，若有新版本则会以红色 new标识。

点击版本号，可查看当前的版本信息。
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OTA推送说明：

1. 打开测呗后，软件会自动联网检查服务器端是否存在新版本；

2. 若当前存在新版本，软件会弹框提示；

3. 版本分为两种：

(1) 强制升级版本，必须【立即升级】，否则只能【退出】；

(2) 可选升级版本，可选择【暂不升级】或【立即升级】；

4. 可选升级版本可勾选【不再提示】，后续不会再弹框提示，有需要的可到【关

于】中查看并升级。
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17.3. 物理键盘映射

在【关于】中可配置常用的物理按键用于快捷操作。

可配置【测量】、【放样上一点】、【放样下一点】等操作。

每个按钮可在【OK】、【方向键：上】、【方向键：下】、【方向键：左】、

【方向键：右】中选择。

17.4. 采集排障数据

连接接收机，在软件【关于】中开启【采集排障数据】功能：
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Type-C 数据线连接接收机及 PC端，找到RTK主机存储盘，点击 sys 文件

夹，内部有 log 与 ots 两个文件夹，分别为日志文件与压缩为.tar 的排障数据文

件（GGA文件，差分数据文件，原始观测数据文件）：
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可将此两文件上传至千寻官网控制台的工单系统，走工单流程：
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工单系统入口：

https://my.qxwz.com/ticket/

注：排障时间最短为 1分钟，最长 30分钟，可多次继续排障，最多保存 5

组排障数据，之后会覆盖之前的文件，排障数据采集完成后 1分钟可进行数据拷

贝。

地址：西安市雁塔区沣惠南路18号唐沣国际广场D座6层 

电话：029-89396188/400-029-3662    

传真：029-85419019 邮编：710075           

网址：https://www.xajtzc.com

邮箱：info@quickdetection.com

224

https://my.qxwz.com/ticket/

	千寻星矩星耀系列RTK产品
	1.硬件概述
	1.1.外观介绍（SR6/SR6 Pro/X/X Pro机型）
	1.1.1.产品图示
	1.1.2.指示灯
	1.1.3.按键
	1.2.外观介绍（SRmini/Xmini机型）
	1.2.1.产品图示
	1.2.2.按键及指示灯
	1.3.接口及标签
	1.3.1.物理接口
	1.3.2.标签信息
	1.4.手簿介绍
	1.4.1.HC5手簿外观
	1.4.2.HC6手簿外观

	2.软件概述
	2.1.软件简介
	2.2.软件界面
	2.2.1.主界面
	2.2.2.标题栏
	2.2.3.设备信息
	2.2.4.图层切换
	2.2.5.全屏
	2.2.6.当前

	2.3.软件的安装与卸载

	3.快速入门
	3.1.准备工作 
	3.2.新建工程
	3.3.连接仪器
	3.4.模式配置
	3.5.设备信息查看
	3.6.主机注册/服务激活
	3.7.测量
	3.8.参数计算
	3.8.1.点校正
	3.8.2.站点平移

	3.9.数据导出

	4.工程/数据管理
	4.1.工程列表
	4.2.新建/编辑工程
	4.3.坐标系
	4.3.1.七参数
	4.3.2.四参数
	4.3.3.高程拟合参数
	4.3.4.平移参数

	4.4.自动获取中央子午线
	4.5.点库
	4.5.1.导入
	4.5.2.导出

	4.6.线库

	5.作业模式配置
	5.1.移动站主机网络：
	5.2.移动站无网测量：
	5.3.移动站电台：
	5.4.基准站：
	5.5.静态站：
	6.点测量
	6.1.工具栏
	6.2.测量配置
	6.3.点库
	6.4.点名累加规则
	6.5.地形点测量
	6.6.控制点测量
	6.7.快速点测量
	6.8.连续点测量
	6.9.偏心点测量

	7.点放样
	7.1.导航栏
	7.2.工具栏
	7.3.放样配置
	7.4.点名累加规则
	7.5.选取待放样点
	7.6.放样点位
	7.6.1.导航到点
	7.6.2.寻找点位
	7.6.3.测点


	8.线放样
	8.1.导航栏
	8.2.工具栏
	8.3.放样配置
	8.4.点名累加规则
	8.5.选取待放样线
	8.6.放样到线
	8.6.1.设置放样到线
	8.6.2.导航到点
	8.6.3.寻找点位
	8.6.4.测点

	8.7.放样点位
	8.7.1.导航到点
	8.7.2.寻找点位
	8.7.3.测点


	9.CAD放样
	9.1.导航栏
	9.2.工具栏
	9.3.放样配置
	9.4.点名累加规则
	9.5.导入CAD文件
	9.6.放样到线
	9.6.1.选取待放样线
	9.6.2.设置放样到线
	9.6.3.导航到点
	9.6.4.寻找点位
	9.6.5.测点

	9.7.放样点位
	9.7.1.选取待放样点
	9.7.2.导航到点
	9.7.3.寻找点位
	9.7.4.测点

	9.8.查看测量结果
	9.9.导出DXF

	10.道路设计&放样
	10.1.线路管理
	10.2.线路设计
	10.2.1.断链
	10.2.2.平曲线
	1.1.1.1.交点法
	1.1.1.1.1.创建曲线
	1.1.1.1.2.线型预览

	1.1.1.2.线元法
	1.1.1.2.1.创建线路
	1.1.1.2.2.线型预览

	1.1.1.3.坐标法
	1.1.1.3.1.创建线路
	1.1.1.3.2.线型预览

	1.1.1.4.逐桩坐标表
	1.1.1.5.切换查看模式

	10.2.3.竖曲线
	1.1.1.6.创建竖曲线
	1.1.1.7.切换查看方式

	10.2.4.标准横断面

	10.3.线路放样
	10.3.1.导航栏
	10.3.2.工具栏
	10.3.3.放样配置
	10.3.4.点名累加规则
	10.3.5.选取线路
	10.3.6.放样到线路
	10.3.7.放样中桩
	导航到点
	寻找点位
	测点

	10.3.8.放样边桩
	10.3.9.测量横断面
	10.3.10.加桩

	10.4.查看成果
	10.4.1.查看点库
	10.4.2.导出横断面
	10.4.3.导出测点成果


	11.倾斜测量&杆高估计
	12.参数计算
	12.1.点位校正
	12.2.站点平移

	13.工具&服务
	13.1.坐标转换
	13.2.角度变换
	13.3.坐标正算
	13.4.坐标反算
	13.5.点线计算
	13.6.交会计算
	13.6.1.4点交会
	13.6.2.2点+2距交会
	13.6.3.2点+2角交会

	13.7.偏点计算
	13.8.等分点计算
	13.9.参数计算
	13.10.对中杆校准
	13.11.故障检测
	13.12.NMEA输出
	13.13.帮助中心
	13.14.意见反馈
	13.15.计算器

	14.智能客服
	15.AI语音
	15.1.语音唤醒
	15.2.语音控制
	16.接收机Web网页

	17.关于
	17.1.角度格式
	17.2.当前版本
	17.3.物理键盘映射
	17.4.采集排障数据


